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1. INFORMACJE OGOLNE
GENERAL INFORMATION

Wariatory mechaniczne Dual System to skuteczne i wygodne
rozwigzanie pozwalajgce na ptynna regulacje predkosci obrotowe;j silnika
elektrycznego. Kompaktowy korpus aluminiowy oraz zgodno$¢ z norma
IEC pozwalajg na ich montaz w parze z kazdym rodzajem oferowanych
przez nas przekfadni. Wariatory dostepne s3 w trzech wymiarach
odpowiadajgcych kotnierzom IEC: 63B5, 71B5 i 80B5. Mozliwos¢ ptynnej
regulacji przetozenia (i) od 1,4 do 7,0 (od 190 do 1000 obr/min dla silnika
4P 1400 obr/min).

Dual System's MBN series mechanical speed variators are a
convenient and effective solution for a smooth electric motor speed
adjustment. Durable and compact aluminium alloy body with IEC
standard compliance allow their usage with every kind of gear unit offered
by Dual System. MBN series variators are available in three dimensions
corresponding with the IEC flanges: 63B5, 71B5 and 80B5. Adjustable
gear ratio (i) from 1.4 to 7.0 RPM (from 190 to 1000 RPM with 4P 1400
RPM motor).

2. BUDOWA | ZASADA DZIALANIA
OPERATING PRINCIPLE

Wat silnika obraca kota obiegowe (7) pierscieni
planetarnych: staty (10) oraz ruchomy pierscien planetarny
(11). Kofa obiegowe obracajg sie na dwoch pierscieniach
zewnetrznych: statym zewnetrznym orbity planetarnej (9)
oraz ruchomym zewnetrznym orbity planetarnej (6). 4 @ 6 5
Kofa planetarne s3 pofgczone z watem wyjsciowym
przy podpory (2). Pokretto sterowania porusza osiowo a
zewnetrzne orbity planetarne. Dzieki  stozkowym u ’
powierzchniom pierscieni i kot obiegowych, kota obiegowe
przechodzg do zewnetrznej strony orbity planetarnej

ST iy . 2 9
, zmniejszajac predkos¢ obrotowg mechanizmu. Przy
odwrotnej operacji poruszajgce zewnetrzng orbite
planetarng kofa obiegowe przechodzg do wewnetrznej
strony, zwiekszajagc  predkos¢ obrotowa. Regulacja 0
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predkosci jest mozliwa tylko wtedy, gdy wariator pracuje.

Motor shaft spins the planet wheels (7) by the
solar rings: a fixed inferior planetary orbit (10) and a
moving inferior planetary orbit (11). Planet wheels rotate
onto two other external rings: a fixed outer planetary
orbit (9) and a moving outer planetary orbit (6). Planet 3
wheels are connected to the output shaft by the planet 10
support (2). Rotating the control handwheel the moving
outer planetary orbit moves axially. Thanks to the conical
surfaces of rings and planet wheels, opening the moving
outer planetary orbit the planet wheels move to the )
outer side, decreasing speed. Differently, closing the
moving outer planetary orbit the planet wheels move to
the internal side, increasing speed. Speed adjustment is
possible only when variator is running.
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3. RYSUNEK MONTAZOWY

CONSTRUCTION SCHEME

1 | Odpowietrznik 1 | Breather vent 15 | Fixed cam

2 | Pokrywa mechanizmu 2 | Speed control cover 16 | Slide block bearing
3 | Sruba regulacji 3 | Speed control lead screw 17 | Torque

4 | Koto regulacji 4 | Speed control handwheel 18 | Output shaft
5 | Uszczelniacz 5 | Oil seal 19 | Bearing

6 | Oczko poziomu oleju 6 | Oil mirror 20 | Sealring

7 | Zatyczka 7 | Tank 21 | Output flange
8 | Pierscien staty 8 | Fixedring 22 | Bearing

9 | Sprezyna 9 | Butterfly spring 23 | Oil seal

10 | Docisk 10 | Press wheel

11 | Kofo planetarne 11 | Planetary wheel

12 | Kofo state 12 | Constant wheel

13 | Watek reglulacji 13 | Speed regulating cam

14 | tozysko 14 | Surface bearing

15 | Watek staty

16 | Lozysko

17 | Opowietrznik

18 | Wat zdawczy

19 | tozysko

20 | Uszczelniacz

21 | Kotnierz zdawczy

22 | tozysko

23 | Uszczelniacz 2.4
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4. SPRAWNOSC MECHANICZNA

Stosunek sprawnosci mechanicznej do wyjsciowej Stosunek maksymalnego momentu obrotowego do
predkosci obrotowe;j. predkosci obrotowe;j.
Mechanical efficiency to output speed ratio. Max. Torque to output speed ratio.
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Obroty wyjsciowe (obr/min) Obroty wyjsciowe (obr/min)
Output speed (RPM) Output speed (RPM)

5. TABLICZKA ZNAMIONOWA
NAMEPLATE

TYP

MNVDUAL® TYPE
[SysTEm] .
PRZELOZENIE
[ e [ET RS j/ RATIO

| Ratio

\ pam |_|*ROZM|AR KOENIERZA PRZYLACZENIOWEGO IEC

NO. SIZE OF THE IEC INPUT FLANGE
www.dualsystem.com.pl NUMER SERYJNY

SERIAL NUMBER

6. OPCJE MONTAZOWE
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Pozycja montazu pokretta regulacji obrotow.
Speed adjustment knob installation options.
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7. POZYCJE PRACY
MOUNTING POSITION

M1
M5

M4
) ] i = |
Bl s
@
Mé
= L
= e
11
8. SMAROWANIE g
LUBRICATION N
<
O
(.
Rozmiar m
zm! MBNO2 MBNO04 MBNO7 -
o
posc olel 140 ml 240 ml 510 ml t;;
<
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9. WYMIARY
DIMENSIONS
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Rozmiar
Size B C D F G Y L M ] ?g - l
P [3)
MBN 02 23 11 181 | 1125 11 77 112
MBN 04 30 3,5 14 203 110 14 89 130 D
MBN 07 40 19 240 139 19 107 165
Rozmiar
Size N o) P R S U X w b1 c s1
MBN 02 95 9 140 110 85 23 51 227 4 12,5 M6
MBN 04 110 9 160 110 85 30 49 245 5 16 M6
MBN 07 130 11 200 115 110 40 70 250 6 21,5 M6

10. PARAMETRY
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N (kW) Model i N2 (obr/min) M2
0,18 MBN 02 16-82 880-170 15-3
0,37 MBN 04 14-7 1000 - 200 3-6
0,55 MBN 07 14-7 1000 - 200 4-8
0,75 MBN 07 14-7 1000 - 200 6-12
1,1 MBN 07 14-7 1000 - 200 9-18

N - Moc silnika N - Motor power

i - Przetozenie i -Ratio

N2 - Obroty wyjéciowe N2 - Output speed -
M2 - Mnoznik momentu obrotowego M2 - Output torque multiplier
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DK - przektadnie
walcowo - stozkowe

DR - przektadnie
walcowe - wspoétosiowe

DF - przekfadnie

RV - przektadnie
slimakowe

MB - wariatory

Silniki elektryczne

walcowe o osiach rownolegiych

DS - przektadnie
walcowo - slimakowe
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