
MBN SERIES

Przek�adnie, Motoreduktory, Silniki Elektryczne

MECHANICAL VARIATORS



www.dualsystem.com.pl                           dual@dualsystem.com.pl2



www.dualsystem.com.pl                           dual@dualsystem.com.plwww.dualsystem.com.pl                           dual@dualsystem.com.pl 1

WARIATORY MECHANICZNE

SERIA MBN
S

P
IS

 T
R

E
Ś

C
I

BUDOWA I ZASADA DZIAŁANIA 2OPERATING PRINCIPLE

INFORMACJE OGÓLNE
GENERAL INFORMATION 2

SPRAWNOŚĆ MECHANICZNA 4EFFICIENCY

RYSUNEK MONTAŻOWY
CONSTRUCTION SCHEME 3

OPCJE MONTAŻOWE 4INSTALLATION OPRIONS

TABLICZKA ZNAMIONOWA
NAMEPLATE 4

SMAROWANIE 5LUBRICATION

POZYCJA PRACY
MOUNTING POSITION 5

PARAMETRY 6PARAMETERS

WYMIARY	
DIMENSIONS 6



www.dualsystem.com.pl                           dual@dualsystem.com.pl2

1. INFORMACJE OGÓLNE
GENERAL INFORMATION

9

10

10

	 Wariatory mechaniczne Dual System to skuteczne i wygodne 
rozwiązanie pozwalające na płynną regulację prędkości obrotowej silnika 
elektrycznego. Kompaktowy korpus aluminiowy oraz zgodność z normą 
IEC pozwalają na ich montaż w parze z każdym rodzajem oferowanych 
przez nas przekładni. Wariatory dostępne są w trzech wymiarach 
odpowiadających kołnierzom IEC: 63B5, 71B5 i 80B5. Możliwość płynnej 
regulacji przełożenia (i) od 1,4 do 7,0 (od 190 do 1000 obr/min dla silnika 
4P 1400 obr/min).

	 Dual System’s MBN series mechanical speed variators are a 
convenient and effective solution for a smooth electric motor speed 
adjustment. Durable and compact aluminium alloy body with IEC 
standard compliance allow their usage with every kind of gear unit offered 
by Dual System. MBN series variators are available in three dimensions 
corresponding with the IEC flanges: 63B5, 71B5 and 80B5. Adjustable 
gear ratio (i) from 1.4 to 7.0 RPM (from 190 to 1000 RPM with 4P 1400 
RPM motor).

2. BUDOWA I ZASADA DZIAŁANIA
OPERATING PRINCIPLE

	 Motor shaft spins the planet wheels (7) by the 
solar rings: a fixed inferior planetary orbit (10) and a 
moving inferior planetary orbit (11). Planet wheels rotate 
onto two other external rings: a fixed outer planetary 
orbit (9) and a moving outer planetary orbit (6). Planet 
wheels are connected to the output shaft by the planet 
support (2). Rotating the control handwheel the moving 
outer planetary orbit moves axially. Thanks to the conical 
surfaces of rings and planet wheels, opening the moving 
outer planetary orbit the planet wheels move to the 
outer side, decreasing speed. Differently, closing the 
moving outer planetary orbit the planet wheels move to 
the internal side, increasing speed. Speed adjustment is 
possible only when variator is running.

	 Wał silnika obraca koła obiegowe (7) pierścieni 
planetarnych: stały (10) oraz ruchomy pierścień planetarny 
(11). Koła obiegowe obracają się na dwóch pierścieniach 
zewnętrznych: stałym zewnętrznym orbity planetarnej (9) 
oraz ruchomym zewnętrznym orbity planetarnej (6).
Koła planetarne są połączone z wałem wyjściowym 
przy podpory (2). Pokrętło sterowania porusza osiowo 
zewnętrzne orbity planetarne. Dzięki stożkowym 
powierzchniom pierścieni i kół obiegowych, koła obiegowe 
przechodzą do zewnętrznej strony orbity planetarnej 
, zmniejszając prędkość obrotową mechanizmu. Przy 
odwrotnej operacji poruszające zewnętrzną orbitę 
planetarną koła obiegowe przechodzą do wewnętrznej 
strony, zwiększając prędkość obrotową. Regulacja 
prędkości jest możliwa tylko wtedy, gdy wariator pracuje.IN
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3. RYSUNEK MONTAŻOWY
construction scheme

1 Odpowietrznik

2 Pokrywa mechanizmu

3 Sruba regulacji

4 Koło regulacji

5 Uszczelniacz

6 Oczko poziomu oleju

7 Zatyczka

8 Pierścień stały

9 Sprężyna

10 Docisk

11 Koło planetarne

12 Koło stałe

13 Wałek reglulacji

14 Łożysko

15 Wałek stały

16 Łożysko

17 Opowietrznik

18 Wał zdawczy

19 Łożysko

20 Uszczelniacz

21 Kołnierz zdawczy

22 Łożysko

23 Uszczelniacz

1 Breather vent

2 Speed control cover

3 Speed control lead screw

4 Speed control handwheel

5 Oil seal

6 Oil mirror

7 Tank

8 Fixed ring

9 Butterfly spring

10 Press wheel

11 Planetary wheel

12 Constant wheel

13 Speed regulating cam

14 Surface bearing

15 Fixed cam

16 Slide block bearing

17 Torque

18 Output shaft

19 Bearing

20 Seal ring

21 Output flange

22 Bearing

23 Oil seal
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TYP

PRZEŁOŻENIE

ROZMIAR KOŁNIERZA PRZYŁĄCZENIOWEGO IEC

TYPE

RATIO

SIZE OF THE IEC INPUT FLANGE

NUMER SERYJNY
SERIAL NUMBER

Stosunek sprawności mechanicznej do wyjściowej 
prędkości obrotowej.

Mechanical efficiency to output speed ratio.

Stosunek maksymalnego momentu obrotowego do 
prędkości obrotowej.

Max. Torque to output speed ratio.
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Obroty wyjściowe (obr/min)
Output speed (RPM)

Obroty wyjściowe (obr/min)
Output speed (RPM)

4. SPRAWNOŚC MECHANICZNA
EFFICIENCY

5. TABLICZKA ZNAMIONOWA
NAMEPLATE

6. OPCJE MONTAŻOWE
INSTALLATION OPTIONS

Pozycja montażu pokrętła regulacji obrotów.
Speed adjustment knob installation options.
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7. POZYCJE PRACY
MOUNTING POSITION

Rozmiar
Size MBN02 MBN04 MBN07

IIość oleju
Amount of oil 140 ml 240 ml 510 ml

8. SMAROWANIE
LUBRICATION
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Rozmiar
Size B C D F G Y L M

MBN 02 23

3,5

11 181 112,5 11 77 112

MBN 04 30 14 203 110 14 89 130

MBN 07 40 19 240 139 19 107 165

9. WYMIARY
DIMENSIONS

N (kW) Model i N2 (obr/min) M2

0,18 MBN 02 1,6 - 8,2 880 - 170 1,5 - 3

0,37 MBN 04 1,4 - 7 1000 - 200 3 - 6

0,55 MBN 07 1,4 - 7 1000 - 200  4 - 8

0,75 MBN 07 1,4 - 7 1000 - 200 6 - 12

1,1 MBN 07 1,4 - 7 1000 - 200 9 - 18

Rozmiar
Size N O P R S U x w b1 c1 s1

MBN 02 95 9 140 110 85 23 51 227 4 12,5 M6

MBN 04 110 9 160 110 85 30 49 245 5 16 M6

MBN 07 130 11 200 115 110 40 70 250 6 21,5 M6

10. PARAMETRY
PARAMETERS
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DK - przekładnie
walcowo - stożkowe

RV - przekładnie
ślimakowe

DR - przekładnie
walcowe - współosiowe

MB - wariatory

DF - przekładnie
walcowe o osiach równoległych

Silniki elektryczne

DS - przekładnie
walcowo - ślimakowe

Falowniki
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N    - Moc silnika
i      - Przełożenie
N2  - Obroty wyjściowe
M2 - Mnożnik momentu obrotowego

N    - Motor power
i      - Ratio
N2  - Output speed
M2 - Output torque multiplier
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DK - przekładnie
walcowo - stożkowe

RV - przekładnie
ślimakowe

DR - przekładnie
walcowe - współosiowe

MB - wariatory

DF - przekładnie
walcowe o osiach równoległych

Silniki elektryczne
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DUAL System S.A.

ul. Gen. Józefa Bema 29
65 - 170 Zielona Góra
tel/fax 68 323 13 68
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